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[J4 HTM] 

 

1. 일반정보  

 

본 설치 매뉴얼을 주의 깊게 읽어 보시고, 제품의 원활한 기능수행을 위하여 설명된 지침을 따라 

주시기 바랍니다. 솜피는 본 매뉴얼에 따르지 않은 어떠한 잘못에 대해서도 책임이 없음을 고지 

합니다. 

J4 HTM 모터는 외부 베네시안 블라인드(EVB)의 전기적 제어를 위해 제작된 모터입니다. 상단 및 

하단 리밋은 기계적 설정버튼을 통해 설정합니다. 또한 상단리밋은 모터에 장착된 Mushroom에 

의해서도 차단됩니다 

 

1.1 안전지침 

모든 사람들의 안전을 위해 본 안전지침을 따르는 것은 매우 중요합니다. 부정확한 

사용은 심각한 피해를 야기할 수 있습니다. 본 지침을 보관하시기 바랍니다. 

-. 모터, 토크 및 동작 시간은 완벽한 설치를 위해 올바로 선정되어야 합니다. 

-. 솜피에서 제공하는 전용 액세서리(어댑터, 브라켓, 커넥터)를 사용하여야 합니다.  

-. 조정, 시험, 설정 및 수리작업은 반드시 자격 있는 사람이 수행해야 합니다. 

-. 설치와 조립이 최적으로 수행되고, 올바른 전원이 공급되고, 또는 유지관리가 수행되어야   

제품의 올바른 동작이 보장됩니다.  

-. 모터의 구동부는 지면 또는 바닥 면으로부터 2.5m이상에서 구동되도록 보호 되어야 합니다. 

-. 모터 및 관련 액세서리 외관에 어떠한 손상징후가 보일 경우 설치를 해서는 안됩니다.   

-. 허용되지 않은 영역에서 사용해서는 안됩니다. 잘못된 동작을 방지하기 위해 예방적인 측정을 

하시기 바랍니다. 

-. 아이들이 제어기를 가지고 놀지 못하도록 주의하시고, 아이들의 손이 닿지 않는 곳에 설치  

하시기 바랍니다. 

-. 설치 후 동작하기 전까지 반드시 전원을 연결하지 마시기 바랍니다. 

-. 외부에서 창문청소 같은 작업을 할 경우 사용하지 마시기 바랍니다. 

-. 본 조립 및 사용 지침을 준수하고, 특히 안전지침은 반드시 준수 하시기 바랍니다. 

  

1.2 적합성 선언 

 

솜피는 본 제품이 Directive 1995/5/CE의 필수 요구조건들 및 관련규정들에 적합함을 선언합니

다. 본 선언은 www.somfy.com/ce에서 확인 하실 수 있습니다. 

 

 

 

 



1.3 기술자료 

 

[헤드레일 구멍 가공]               [회전방향]              [Mushroom 타입] 

 

LSU 종단리밋 스위치의 최대 회전수는 90 회전입니다. 

 

 

2. 설치 

     

2.1 조립 

 

    2.1.1 58 x 56 mm 및 57 x 51 mm 헤드레일 (N형) 

       -.  2개의 어댑터(1)를 2개의 M3x8볼트(2)를 이용해    

모터 샤프트에 고정한다. (조임 토크 = 1.2Nm) 

       -.  커넥터 케이블(3)을 모터에 연결한다. 

       -.  모터 설치지점의 레일 가장자리를 누른다 (①) 

       -.  헤드레일(4)에 모터를 삽입한다.  

       -.  클립(5)을 이용해 모터의 acoustic tape(6) 위쪽        

에 고정한다. 

       -.  샤프트는 납작머리 나사(7)를 이용해 어댑터에      

고정 시킨다. 

 



    2.1.2 58 x 56 mm 및 57 x 51 mm 헤드레일 (U형) 

 

  [외부클립 사용 경우] 

       -.  2개의 어댑터(1)를 2개의 M3x8볼트(2)를 이용해    

모터 샤프트에 고정한다. (조임 토크 = 1.2Nm) 

 -.  커넥터 케이블(3)을 모터에 연결한다. 

     -.  헤드레일(4)에 모터를 삽입한다.  

        (Mushroom과 설정버튼을 위한 레일 홀 가공 필요) 

       -.  클립(5)을 이용해 모터의 acoustic tape(6) 위쪽        

에 고정한다. 

       -.  샤프트는 납작머리 나사(7)를 이용해 어댑터에      

고정 시킨다. 

 

[내부클립 사용 경우] 

       -.  2개의 어댑터(1)를 2개의 M3x8볼트(2)를 이용해    

모터 샤프트에 고정한다. (조임 토크 = 1.2Nm) 

 -.  커넥터 케이블(3)을 모터에 연결한다. 

     -.  헤드레일(4)에 모터를 삽입한다.  

        (Mushroom과 설정버튼을 위한 레일 홀 가공 필요) 

       -.  클립(5)을 이용해 모터를 레일에 고정한다. 

       -.  샤프트는 납작머리 나사(6)를 이용해 어댑터에      

고정 시킨다. 

 

2.1.3 78 x 67 mm 헤드레일 

       -.  2개의 어댑터(1)를 2개의 M3x8볼트(2)를 이용해    

모터 샤프트에 고정한다. (조임 토크 = 1.2Nm) 

 -.  커넥터 케이블(3)을 모터에 연결한다. 

 -.  2개의 클립(4)을 모터에 키운다 

     -.  헤드레일(5)에 모터를 삽입한다.          

       -.  클립(6)을 이용해 모터를 레일에 고정한다. 

       -.  샤프트는 납작머리 나사(7)를 이용해 어댑터에      

고정 시킨다. 

 

 

 

 

 

 



    2.1.4 67 x 66 mm 헤드레일 

       -.  2개의 어댑터(1)를 2개의 M3x8볼트(2)를 이용해    

모터 샤프트에 고정한다. (조임 토크 = 1.2Nm) 

 -.  커넥터 케이블(3)을 모터에 연결한다. 

 -.  2개의 클립(4)을 모터에 키운다 

     -.  헤드레일(5)에 모터를 삽입한다.          

       -.  클립(6)을 이용해 모터를 레일에 고정한다. 

       -.  샤프트는 납작머리 나사(7)를 이용해 어댑터에      

고정 시킨다. 

 

 

 

 

 

 

 

2.2 전기결선 

본 제품은 설치지침을 숙지한 전기취급자격이 있는 사람에 의해 설치되어야 합니다. 

해당 자격자는 본 제품 사용국가의 모든 기준 및 법규를 준수하여야 합니다. 

 회전방향의 변경 시, 역 지연시간(Inversion Delay)이 최소 500ms가 되어야 합니다. 

 

 

 

 

    

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

전원이 공급되는 케이블을 만지면 전기쇼크의 위험이 있습니다. 모든 전원

을 제거하여 주시고 오동작을 막기 위한 예방조치를 취하시기 바랍니다.  



3. 리밋설정 

 

-. 설정버튼이 잠길 때까지 짧게 누릅니다. 그러나 계속해서 누르지는 마십시오. 

-. 설정하려는 방향과 일치하는 설정버튼만 사용하시기 바랍니다. 

  (하단리밋 설정 : 흰색 버튼, 상단리밋 버튼 : 검정색 버튼)  

          -. 두 설정버튼을 절대로 동시에 누르지 마십시오. 

          이 경우 모터의 리밋 설정부가 손상될 위험이 있습니다. 

 

[공장 출하 시 설정]  

본 모터는 하단리밋으로부터 상단리밋까지 90회전으로 설정되어 출하됩니다. 

  

3.1 상단리밋 설정 

    -. 블라인드를 적어도 설정할 상단리밋(1)으로부터  

0.3m (2) 정도의 위치까지 이동한다. 

      -. 검정색 설정버튼(3)을 잠길 때까지 누른다. 

      -. 블라인드를 희망하는 상단리밋으로 이동한다. 

    -. 설정버튼이 초기위치로 자동 복귀될 때까지 하단 

방향으로 블라인드를 이동하면, 상단리밋의 설정 

이 완료된다. 

 

3.2 하단리밋 설정 

-. 블라인드를 적어도 설정할 하단리밋(1)으로부터  

0.3m (2) 정도의 위치까지 이동한다. 

      -. 흰색 설정버튼(3)을 잠길 때까지 누른다. 

      -. 블라인드를 희망하는 하단리밋으로 이동한다. 

    -. 설정버튼이 초기위치로 자동 복귀될 때까지 상단 

방향으로 블라인드를 이동하면, 하단리밋의 설정 

이 완료된다. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



[J4 WT] 

 

1. 일반정보  

 

본 설치 매뉴얼을 주의 깊게 읽어 보시고, 제품의 원활한 기능수행을 위하여 설명된 지침을 따라 

주시기 바랍니다. 솜피는 본 매뉴얼에 따르지 않은 어떠한 잘못에 대해서도 책임이 없음을 고지 

합니다. 

J4 WT 모터는 외부 베네시안 블라인드(EVB)의 전기적 제어를 위해 제작된 모터입니다. 상단 및  

하단 리밋은 설정케이블을 사용하여 설정합니다. 또한 상단리밋은 모터에 장착된 Mushroom에  

의해서도 차단됩니다 

 

1.1 안전지침 

모든 사람들의 안전을 위해 본 안전지침을 따르는 것은 매우 중요합니다. 부정확한 

사용은 심각한 피해를 야기할 수 있습니다. 본 지침을 보관하시기 바랍니다. 

-. 모터, 토크 및 동작 시간은 완벽한 설치를 위해 올바로 선정되어야 합니다. 

-. 솜피에서 제공하는 전용 액세서리(어댑터, 브라켓, 커넥터)를 사용하여야 합니다.  

-. 조정, 시험, 설정 및 수리작업은 반드시 자격 있는 사람이 수행해야 합니다. 

-. 설치와 조립이 최적으로 수행되고, 올바른 전원이 공급되고, 또는 유지관리가 수행되어야   

제품의 올바른 동작이 보장됩니다.  

-. 모터의 구동부는 지면 또는 바닥 면으로부터 2.5m이상에서 구동되도록 보호 되어야 합니다. 

-. 모터 및 관련 액세서리 외관에 어떠한 손상징후가 보일 경우 설치를 해서는 안됩니다.   

-. 허용되지 않은 영역에서 사용해서는 안됩니다. 잘못된 동작을 방지하기 위해 예방적인 측정을 

하시기 바랍니다. 

-. 아이들이 제어기를 가지고 놀지 못하도록 주의하시고, 아이들의 손이 닿지 않는 곳에 설치  

하시기 바랍니다. 

-. 본 제품은 아이들을 포함한 지적 장애를 가지거나, 경험 및 지식이 없는 사람들에 의해 사용

되어서는 안됩니다. 만일 그들이 사용하기 위해서는 그들의 안전에 책임을 지고 있는 사람들

에 의해 사용법과 관련된 지도 및 감독이 필요합니다. 

-. 설치 후 동작하기 전까지 반드시 전원을 연결하지 마시기 바랍니다. 

-. 외부에서 창문청소 같은 작업을 할 경우 사용하지 마시기 바랍니다. 

-. 본 조립 및 사용 지침을 준수하고, 특히 안전지침은 반드시 준수 하시기 바랍니다. 

  

1.2 적합성 선언 

 

본 제품과 관련된 적합성 선언은 www.somfy.com/ce에서 확인 하실 수 있습니다. 

 

 



1.3 기술 데이터 

 

[헤드레일 구멍 가공]        [회전방향]             [Mushroom 타입] 상하부 취부 가능 

 

 

 

 

LSU 종단리밋 스위치의 최대 회전수는  

200 회전입니다. 

 

 

2. 설치 

     

2.1 조립 

 

    2.1.1 58 x 56 mm 및 57 x 51 mm 헤드레일 (N형) 

       -.  2개의 어댑터(1)를 2개의 M3x8볼트(2)를 이용해    

모터 샤프트에 고정한다. (조임 토크 = 1.2Nm) 

       -.  커넥터 케이블(3)을 모터에 연결한다. 

       -.  Mushroom은 플러그 측에 위치되어야 한다. 

       -.  헤드레일(4)에 모터를 삽입한다.  

       -.  클립(5)을 이용해 모터의 acoustic tape(6) 위쪽        

에 고정한다. 

       -.  샤프트는 납작머리 나사(7)를 이용해 어댑터에      

고정 시킨다. 

 

2.1.2 58 x 56 mm 및 57 x 51 mm 헤드레일 (U형) 

 

[외부클립 사용 경우] 

       -.  2개의 어댑터(1)를 2개의 M3x8볼트(2)를 이용해    

모터 샤프트에 고정한다. (조임 토크 = 1.2Nm) 

 -.  커넥터 케이블(3)을 모터에 연결한다. 

 -.  Mushroom(8)은 플러그 반대측에 위치되어야 한다. 

     -.  헤드레일(4)에 모터를 삽입한다.         

       -.  클립(5)을 이용해 모터의 acoustic tape(6) 위쪽        

에 고정한다. 

       -.  샤프트는 납작머리 나사(7)를 이용해 어댑터에      

고정 시킨다. 



[내부클립 사용 경우: 최대 10Nm까지] 

       -.  2개의 어댑터(1)를 2개의 M3x8볼트(2)를 이용해    

모터 샤프트에 고정한다. (조임 토크 = 1.2Nm) 

 -.  커넥터 케이블(3)을 모터에 연결한다. 

 -.  Mushroom(8)은 플러그 반대측에 위치되어야 한다. 

     -.  헤드레일(4)에 모터를 삽입한다.         

       -.  클립(5)을 이용해 모터의 acoustic tape(6) 위쪽        

에 고정한다. 

       -.  샤프트는 납작머리 나사(6)를 이용해 어댑터에      

고정 시킨다 

 

    2.1.3 78 x 67 mm 헤드레일 

 

       -.  2개의 어댑터(1)를 2개의 M3x8볼트(2)를 이용해    

모터 샤프트에 고정한다. (조임 토크 = 1.2Nm) 

 -.  커넥터 케이블(3)을 모터에 연결한다. 

 -.  두개의 클립(4)으로 모터를 고정한다. 

 -.  Mushroom(8)은 플러그 반대측에 위치되어야 한다. 

     -.  헤드레일(4)에 모터를 삽입한다.         

       -.  클립(6)을 이용해 모터를 레일에 고정한다. 

       -.  샤프트는 납작머리 나사(7)를 이용해 어댑터에      

고정 시킨다 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

[10Nm가 넘는 경우] 

추가 클램프 및 나사를 사용하여 모터와 헤드레일을   

고정한다. (조임 토크: 4Nm이내) 

 

 

 

 



    2.1.4 67 x 66 mm 헤드레일 

 

       -.  2개의 어댑터(1)를 2개의 M3x8볼트(2)를 이용해    

모터 샤프트에 고정한다. (조임 토크 = 1.2Nm) 

 -.  커넥터 케이블(3)을 모터에 연결한다.  

 -.  두개의 클립(4)으로 모터를 고정한다. 

 -.  Mushroom(8)은 플러그 반대측에 위치되어야 한다. 

     -.  헤드레일(5)에 모터를 삽입한다.         

       -.  클립(6)을 이용해 모터를 레일에 고정한다. 

       -.  샤프트는 납작머리 나사(7)를 이용해 어댑터에      

고정 시킨다 

. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



2.2 전기결선 

본 제품은 설치지침을 숙지한 전기취급자격이 있는 사람에 의해 설치되어야 합니다. 

해당 자격자는 본 제품 사용국가의 모든 기준 및 법규를 준수하여야 합니다. 

설치 후 제품을 전원으로부터 분리할 수 있도록 플러그를 설치 할 필요가 있다. 

 

   -. 본 모터는 최대 3개까지     

병렬로 결선할 수 있다. 단, 

    케이블의 총 길이가 50m 

이내여야 한다.  

     -. 본 모터는 변동형 절연  

변압기의 공급전원에서는  

동작을 하지 않는다. 

 

 

 

 

 

 

 

 

전원이 공급되는 케이블을 만지면 전기쇼크의 위험이 있습니다. 모든 전원

을 제거하여 주시고 오동작을 막기 위한 예방조치를 취하시기 바랍니다.  



3. 리밋설정 

본 모터는 하단리밋으로부터 상단리밋까지 90회전으로 설정되어 출하됩니다 

 

3.1 상단리밋 설정 

-. 설정케이블을 연결한다. 

-. .더블 푸시버튼을 사용할 경우 5초간 UP 및 DOWN  

버튼을 동시에 누르거나, 또는 설정케이블의 WT 

버튼을 5초간 누른다.    

-. 모터가 UP 방향으로 짧게 움직인다  

-. UP 버튼을 누른다. 

-. 모터가 회전하다 잠깐 멈춘 후 다시 계속해서  

UP 방향으로 움직인다. 

-. 희망하는 UP 위치에 도달하기까지 계속 누른다. 

[종 단리밋 저장 후  프 로 그 램 모 드  정지] DOWN 버튼 을  누 르 면 상단리밋이 저장된다. 

    [종 단리밋 저장 없이 프 로 그 램 모 드  정지] WT버튼 을  짧게 누 른 다. 

-. 만일 설정모드에서 Mushroom이 눌려질 경우 Mushroom 바로 아래 위치로 상단리밋이 

저장된다. 

 

3.2 하단리밋 설정 

-. 설정케이블을 연결한다. 

-. .더블 푸시버튼을 사용할 경우 5초간 UP 및 DOWN  

버튼을 동시에 누르거나, 또는 설정케이블의 WT 

버튼을 5초간 누른다.    

-. 모터가 UP 방향으로 짧게 움직인다  

-. DOWN 버튼을 누른다. 

-. 모터가 회전하다 잠깐 멈춘 후 다시 계속해서  

DOWN 방향으로 움직인다. 

-. 희망하는 DOWN 위치에 도달하기까지 계속 누른다. 

[종 단리밋 저장 후  프 로 그 램 모 드  정지] UP 버튼 을  누 르 면 상단리밋이 저장된다. 

   [종 단리밋 저장 없이 프 로 그 램 모 드  정지] WT버튼 을  짧게 누 른 다. 

 

3.3 설정케이블 없이 리밋 설정  

-. 블라인드 제품을 상단 및 하단 리밋의 중간지역에 위치시킨다. 

-. DOWN 버튼을 짧게 누른다. 

-. 5초간 기다린 후, Mushroom을 UP 또는 DOWN 버튼과 함께 동시에 5초동안 누른다. 

-. 모터가 UP 방향으로 짧게 움직인다. 

-. 3.1 또는 3.2항의 설명대로 UP 또는 DOWN 버튼을 눌러 계속 설정을 진행한다. 

 



4. Factory Mode 및 문제해결 

 

4.1 Factory Mode 

 

공장 출하 상태로 되돌리기 위해서는, 

    -. 설정 케이블을 연결한다. 

    -. 더블 푸시버튼을 사용할 경우, 두 버튼 (UP & DOWN)을 동시에 15초 동안 누르거나,   

또는 설정 케이블의 WT버튼을 15초 동안 누른다. 

    -. 모터가 짧게 2회 움직인다. 

    -. 베네시안 블라인드의 현재 위치가 하단리밋으로 저장된다. 

    -. 상단리밋은 하단리밋으로부터 120회전을 한 값이다. 

 

4.2 문제해결 

 

모터가 동작하지 않을 경우 다음의 사항을 확인한다. 

-. 모터의 결선 

-. 모터의 과열 (모터가 식을 대까지 기다린다.) 

-. 부적당한 케이블의 사용여부 


